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control con tecnologia pWiFi
desde cualquier lugar del Mundo

CONTROLADOR DE PERSIANAS INALAMBRICO 12-24V DC
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MEDIDAS DE SEGURIDAD

No conectar a cargas con una potencia superior a la permitida.

Conectar segtin lo indicado en el esquema del manual. La conexion
incorrecta puede ser peligrosa, causar daiios en el controlador y
anular la garantia.

PELIGRO: jPeligro de muerte por descarga eléctrica! Incluso, con
el dispositivo apagado, las salidas pueden tener tension. Todos los
trabajos de montaje SIEMPRE deben ser realizados con el circuito
de alimentacion desconectado.

La instalacion del dispositivo a una red eléctrica que no cumple
con los requisitos de calidad de nidos por la norma EN 50081-
1, EN 50082-1, UL508, EN 60950 tendra como consecuencia la
pérdida de la garantia.
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INSTALACION - BASICA

Antes de instalar el controlador, desconecte la tensién suministrada al
circuito. Recuerde que todo el trabajo de instalacién debe hacerse con la
fuente de alimentacién desconectada (desconectar el fusible de la instalacion
de la red eléctrica o el cable de alimentacion en la toma).

El controlador debe ser instalado en un lugar protegido de las condiciones
ambientales adversas, protegido del acceso por parte de terceros - en una
caja empotrada o en el interior de la carcasa del dispositivo controlado. Tenga
en cuenta que los elementos metalicos (cables, partes de la cubierta) afectan
negativamente al alcance del dispositivo, y por lo tanto a la comodidad de
usuario. Se aconseja que el dispositivo sea montado en una posicién estable
y fija.

Familiaricese con el diagrama y luego continle con la instalacién del
controlador. Preste especial atencién a la designacion de los conectores
del controlador. Comience conectando los cables de alimentacion: (+)
(rojo o negro con una linea punteada blanca) y (-) (negro). Luego conecte el
motor o actuador a los pines marcados con el simbolo “M”. El orden en que
se conectan los cables del motor y del actuador no importa en la etapa de
instalacion; la direccion del movimiento se puede establecer en una etapa
posterior de la configuracién del controlador.

El controlador es compatible con todo tipo de pulsador doble (monoestable,
tipo timbre, sin retroiluminacién). La secuencia de conexién de la entrada S1
/ S2 para el botdn izquierdo / derecho del pulsador no es importante durante
la etapa de instalacién - se puede cambiar en la etapa posterior durante
configuracién del controlador.

Luego de asegurarse de que el dispositivo esté conectado de acuerdo con
el esquema y que cerca del controlador no hay partes metélicas que puedan
crear accidentalmente cortocircuito, encienda el dispositivo conectandolo a
la fuente de alimentacion (conectando el fusible de la instalacion de la red
eléctrica o el cable de alimentacion a la toma).

PRIMER ENCENDIDO

Descargue la aplicacion gratuita wBox. Si usted posee un dispositivo
Android, aplicacion esta disponible en Play Store. Para iOS esta en la App
Store.

Utilizando el teléfono movil o Tablet, conéctese a red inaldambrica del
dispositivo. Para ello, vaya a ajustes de teléfono o tableta, luego a la
configuracién de red de WiFiy alli encontrara la red llamada ,shutterBoxDC_
V2-xxxxxxxxxx”, donde xxxxxxxxxx es el numero de serie del dispositivo.
Conéctese a la red.

Encienda la aplicacion wBox. En la parte superior de la pantalla se mostrara el
dispositivo. Con el fin de agregarlo a la aplicacién, haga clic en el simbolo “+”
al lado derecho, junto al nombre. Para pre-configurar el controlador, haga clic
en el nombre por defecto del dispositivo.

La configuracién también se puede realizar utilizando
el navegador web del teléfono / tableta. Luego de
conectarse ala red inaldmbrica del controlador, encienda
su navegador e ingrese a la pagina www.blebox.eu

Compruebe el funcionamiento controlador haciendo clic en la flecha situada
cerca del drea que representa la ventana. Si la persiana se mueve en direcciéon
contraria al sentido indicado, vaya a Configuracion (icono “Configuracién” en
la esquina superior derecha de la pantalla) y luego en “Cambiar el sentido de
movimiento” seleccionar “Encendido”. No olvide guardar los ajustes haciendo
clic en la opcién “Guardar”, luego dirijase al panel principal haciendo clic
en la flecha en la esquina superior izquierda. Compruebe nuevamente si la
persiana se mueve segun lo esperado.

Si usted conecté un pulsador de pared, compruebe su funcionamiento.
Una pulsacion corta del botén “abajo” / botdn “arriba” deberia causar el
movimiento de la persiana en la direccion deseada hasta la posicion final.
En el caso de que la persiana se mueva en direccién contraria a la esperada,
seleccione “encendido” en la opcidén “Invertir las entradas”. Durante el
movimiento de la persiana, la pulsacion de cualquier botén del pulsador de
pared generara la detenciéon inmediata de la persiana.

El siguiente paso es seleccionar el tipo de persiana que se controlara: en la
configuracién de “Tipo de control”, seleccione una de las opciones: “Persiana
enrollable externa”, “Actudor electrico de ventanas”, “Cortina enrollable”,
“Toldo” o “Pantalla de proyeccion”. Las opciones individuales difieren segin
el algoritmo de control (es decir, entre otros, la conversién de la posicion
establecida durante el tiempo del movimiento) y el icono en la pantalla de
control. La opcién “Veneciana” esta disefiada para controlar la persiana con
laminas orientables giradas por un solo motor. Luego de seleccionar esta
opcion, es necesario establecer un campo adicional “Tiempo de rotacién
méaxima de las lamina en milisegundos” (valor sugerido aprox. 1100 ms). Este
es el momento en que las laminas se orientan en el angulo maximo antes de
que la veneciana comience a plegarse; gracias a esto, en la pantalla de control
se puede ajustar tanto la posicion de la veneciana como tambien la barra
de desplazamiento para el angulo de las laminas. Si usted posee un motor
inusual, seleccione la opcién “Sin posicionamiento”. Especifique también
el tiempo maximo de movimiento que se necesita para la transicién entre
las posiciones finales: este es el momento en que el controlador da tension
al motor de la persiana (no se recomienda desactivar el limite de tiempo
del movimiento). Un valor sugerido de 120 segundos es suficiente para la
mayoria de los motores.

La opcidn “Inclinacién de Persianas” esta disefiada para el control de persianas
funcione con un Unico motor. Después de seleccionar esta opcién, también
es necesario configurar un campo adicional “Tiempo de rotacion maxima de
las lamas en milisegundos” (valor sugerido aprox. 1100 ms). Este es el tiempo
en el que las lamas estaran en el angulo maximo de rotacién antes de que la
persiana comience a rodar - gracias a esto, el ajuste tanto de la posicion de la
persiana como del angulo de las lamas mediante la barra de desplazamiento
adicional se puede realizar en el control pantalla.
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Los motores tienen una construccién diferente, algunos de ellos estan
equipados con bloqueos mecanicos de posicion final, mientras que otros
tienen interruptores de limite - sensores electromecanicos o electrénicos.
Si el motor controlado va a trabajar en sobrecarga (aprieta los hilos o
tiene un bloqueo de posicién final mecanico), entonces en el campo “Tipo
de interruptor de limite” seleccione “Sobrecarga” y en el campo “umbral
de deteccion” establezca la corriente del motor por encima de la cual se
detectara la posicion limite. Es importante que este valor sea mayor que
el valor de la corriente consumida por el motor durante el funcionamiento
normal y no superior que la corriente maxima que puede cargar la fuente
de alimentacidn utilizada. Si el motor o el actuador tiene un interruptor de
limite incorporado (electromecanico o electrénico, que corta la corriente del
motor), en el campo “Tipo de interruptor de limite”, seleccione “De corte”.
En el modo “De corte”, es posible una deteccion adicional de sobrecarga del
motor (p. ej. deteccion de obstaculos, detecciéon de congelamiento).

Durante el arranque repentino del motor, se consume temporalmente
mucha potencia, lo que puede sobrecargar el controlador y la fuente de
alimentacion. Ademas, un tirdn mecanico acorta la vida util del motor y de
la persiana enrollable o basculante controlada y genera ruido adicional. Por
lo tanto, se recomienda configurar el “Tiempo de arranque suave del motor”
en unos pocos segundos; esto es especialmente importante en el caso de un
motor con interruptores de limite de sobrecarga.

Del mismo modo, cuando el motor llega a su posicion final (por ejemplo, al
cerrar una persiana enrollable o un techo corredizo), se recomienda aflojar
(liberar) las tensiones mecanicas sobre los elementos invirtiendo ligeramente
el motor, lo que aumentara la vida util de, por ejemplo. sellos o tirantes. El
ajuste “Tiempo de marcha atras (hacia atras)” se recomienda especialmente
para motores con finales de carrera de sobrecarga.

Durante ej. rotacion de las lamas de la persiana, es necesario un movimiento
del motor ligeramente mas lento para proporcionar una mayor precision de
control. En el campo “Potencia en modo lento” establezca el porcentaje al
que se reducira la potencia del motor.

Recuerde guardar la configuracién haciendo clic en el botén “Guardar”.

Para utilizar esta funcién, usted debe calibrar el dispositivo haciendo clic en
“calibracién”. Después de confirmar el procedimiento, la persiana se abrira
hasta la posicion del limite de carrera superior, luego se cerrarad hasta la
posicién del limite de carrera inferior y luego se abrird nuevamente hasta
la posicién del limite de carrera superior. Durante la calibracién no se debe
realizar ninguna accién. Para comprobar el funcionamiento del control a un
punto determinado, dirijase al panel principal haciendo clic en la flecha en la
esquina superior izquierda y luego deslice el dedo varias veces sobre la zona
que representa en la posicién extrema e intermedia, verifique si la persiana se
mueve en la posicion predeterminada. También puede establecer una posicion
preferida de las persianas - para este fin, mueva con el dedo la persiana hasta
la posicidén deseada y luego mantenga pulsado el icono de corazén durante
aprox. 4 segundos. A continuaciéon compruebe el funcionamiento - mueva la
persiana a una posicion diferente y a continuacién, haga clic en el icono de
corazén. La persiana debe moverse hasta la posicion preferida.

OTRAS CONFIGURACIONES
DEL DISPOSITIVO

Vaya a la configuracion (el icono “Configuracién” en la esquina superior
derecha de la pantalla). En la seccién “Configuracién principal”, puede cambiar
el nombre del dispositivo con el que aparece en la aplicacién wBox. La opcién
“Diodo sefalizador habilitado” le permite apagar el LED incorporado en el
dispositivo.

Para comunicarse con un dispositivo desde fuera de la red WiFi local, desde
cualquier lugar del mundo, a través de la aplicacion wBox, la opcién “Habilitar
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acceso remoto” debe establecerse en “Si”.

Establecer la opcion “Habilitar el registro de eventos” a “Si”, causara el registro
de eventos (p.ej. de las notificaciones enviadas establecidas en la seccion de
“Acciones”) en el sistema de nube de BleBox. Esto permite posteriormente
ver el historial de los eventos ocurridos incluso cuando el controlador esta
offline.

Confirme la configuracion haciendo clic en el botén “Guardar” que se
encuentra debajo.

CONFIGURACION DEL
PUNTO DE ACCESO Y RED WIFI

Vaya a la seccion “Conéctate a la red WiFi", donde puede agregar el
dispositivo a la red doméstica de WiFi para poder conectarse a él través de
esta red o desde cualquier parte del mundo. Para conseguirlo, seleccione el
nombre de la red de la lista y presione “Conectar”. Si es necesario, ingrese la
contrasena de la red WiFi. Al conectar el dispositivo a la red doméstica, el
teléfono / tableta puede desconectarse de la red del dispositivo.

Después de volver a conectar el teléfono a la red WiFi del controlador,
verifique los campos “Estado del cliente WiFi" y “Estado del acceso remoto”.

El controlador esta equipado con un sistema de supervision de conexién a la
red que en caso de problemas con la conexién a WiFi o Internet informara
el problema y sus posibles causas. Si la red funciona correctamente, ambos
campos se estableceran en “Conectado”.

Después de completar la configuracion de la red WiFi, puede desconectarse
de la red del dispositivo y conectar el teléfono / tableta directamente a la
red WiFi de su hogar. El control desde la aplicacién wBox funcionara de la
misma manera que cuando el teléfono / tableta estd conectado a la red del
dispositivo. Si como usuario abandona la red local, por ejemplo, saliendo de
su hogar o encendiendo la transmisién de datos mdéviles, la aplicacién wBox
sefalara este estado como “Modo a distancia”. En este caso, se tendra acceso
a los datos del dispositivo, pero por razones de seguridad las opciones de
configuracién no estaran disponibles.

En la seccidén “Configuracion del punto de acceso”, es posible cambiar el
nombre y dar una contrasefa a la red de WiFi emitida por el dispositivo.
Recuerde que cambiar el nombre de la red o la contrasefa puede causar la
desconexién con el dispositivo inmediatamente después de hacer clic en el
botén “Guardar”, por lo que debe volver a conectarse a la red WiFi.

También es posible deshabilitar completamente el punto de acceso emitido
por el dispositivo. Para ello, desmarque el campo “Punto de acceso habilitado”
y confirme su seleccién con el botén “Guardar”. jAtencién! Si el controlador
no tiene una conexién estable a la red WiFi (“Estado del cliente WiFi":
“Conectado”, sin advertencias de error), no sera posible volver a encender
el punto de acceso; en esta situacion, la Unica solucion es restablecer el
controlador a la configuraciéon de fabrica. Se recomienda deshabilitar el
punto de acceso solo después de la configuracién completa del controladory
asegurarse de que todo el sistema esté funcionando correctamente.

ESPECIFICACION TECNICA

tension de alimentacion 12-24V DC

consumo de energia

del controlador 1w

monoestable doble (pulsador) - no

botones compatibles A
iluminado

corriente maxima 5A peak

corriente constante maxima 3A @ 180sec @ 20deg

posible final de carrera macanico / de sobrecarga

arranque suave, deteccién de
obstaculos/sobrecarga, movimiento
funciones hacia atras en la posicion final,
calibracién - movimiento hacia la
posicion dada

cantidad de entradas 2

légica, de pulsador, activa cuando esta

tipo de entradas conectada a GND, configurable

cantidad de salidas controladoras 2

tipo de salidas controladoras H-bridge (Puente en H)

en una caja de empotrar (profunda o

forma de instalacion . .
doble) en armazon de persianas, etc.

hecha de una composicién de poliu-
retano que no contiene halégenos,

armazon retardante de llama de clase térmica B
(130°C)
dimensiones 38 x 33 x20 mm




nivel de proteccion P20

temperatura de funcionamiento

del controlador de -20°Ca +50°C

API abierta

para mas informacion visite nuestra pagina web

estandar de comunicacién UWiFi, compatible con WiFi, 802.11g

frecuencia de la transmisién 2.4 GHz WWW. b I e b OX . e u

tipo de transmision bidireccional, cifrada

0 envienos un correo a la direccién info@blebox.eu
conexion directa (como Punto de
acceso), conexién con WiFi por medio soporte técnico disponible en support@blebox.eu
de un router convencional,

modo . .
conexién con acceso desde cualquier
parte del mundo (solo se requiere
acceso a internet)
. WPA2-PSK y cifrado autenticado
cifrado

(AEAD)

made in Europe

Apple iPhone, Apple iPad, iPad Mini,

dispositivos y sistemas

Compakbles Android, ordenadores y dispositivos

moviles que funcionan con HTML5,

INFORMACION ADICIONAL

UBICACION Y HORA DEL
DISPOSITIVO, PROGRAMADOR

El controlador tiene la capacidad de trabajar segtin un cronograma dado. Para
que esto sea posible, configure la hora del dispositivo. Vaya a la configuracion
en la seccién “Hora del dispositivo”, haga clic en “Cambiar zona horaria”. Luego
seleccione de la lista su regiony ubicacion, conforme su seleccion con el boton
“Guardar”. El dispositivo sincronizara su tiempo con el tiempodel servidor (si el
controlador estd en una red WiFi con acceso a Internet) o descargara el tiempo
desde el teléfono / tableta. Se recomienda que el controlador esté siempre
conectado a una red WiFi con acceso a Internet para que pueda sincronizar
automaticamente su reloj.”

Para poder controlar los dispositivos segin el amanecer y la puesta local,
también debe seleccionar la ubicacién del controlador. Puede especificar
la ubicacién del controlador utilizando el teléfono o tableta. En la
seccion “Ubicaciéon del dispositivo”, haga clic en “Establecer ubicacion”.
El navegador le preguntara si desea compartir ubicaciones: permitir. En el
campo “Coordenadas”, deberian aparecer las coordenadas aproximadas
de su ubicacion. Si el botéon “Establecer ubicaciones” parpadea en rojo
con la palabra “Error”, o el campo “Coordenadas” no cambia el valor de
“No establecido” a datos numeéricos, significa que se produjo un error en
la descarga de la ubicacion. Debe asegurarse de que el teléfono / tableta
tenga un moédulo de GPS y que el soporte para compartir la ubicacion esté
habilitado en el teléfono.

El agregar entradas al programador se realiza haciendo clic en el botén
“Agregar entrada” en la seccion “Programador” de la configuracion. Puede
seleccionar los dias en los que se realizara la tarea, el tipo de entrada (en un
momento especifico, o seglin la salida / puesta del sol - solo en el caso de
tener la correcta ubicacion) y establecer los parametros de la tarea. Las tareas
establecidas seran visibles en forma de lista, las entradas individuales pueden
ser editadas o eliminadas.

ACTUALIZACION DE SOFTWARE

Para actualizar el software en el controlador, es necesario conectarlo a
una red doméstica de WiFi (que tenga una conexién a Internet vea “Ajuste
del punto de acceso y redes WIFi"). Dirijase a la configuracion (icono
“Configuracion” en la esquina superior derecha) y haga clic en el botén
“Descargar el nuevo software” en la seccion final de la configuracion. Espere
aprox. 1 min., no cierre la Interfaz o haga cualquier otra accion. El dispositivo

descarga la ultima versién del software. El nimero de versién del software, la C UK K @ ‘/ proudly made by
cA Rots

version del hardware y el ID de dispositivo se pueden leer en la parte inferior .
de la pantalla de ajustes. blebox




